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Hmotnost: 
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Délka křivky: 
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Křivkový integrál ve v. poli (práce bodu): 
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Průtok oblastí: 
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; Obsah plochy: 
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Plošný integrál funkce: 
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Pološný integrál ve vektorovém poli: 
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Gaussova věta: 
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Greenova věta: vekotrové pole - F=(F1,F2) a C jeho hranice: 
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Stokesova věta: vp F=(F1,F2,F3): 
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Trigonometric series: 
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